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Mester Gyula 

Szerbiai robotikai kutatók 2020-as ranglistája 
 

Bevezetés 

A tudományos közlemény bemutatja a robotika 

tudományterület szerbiai kutatóinak minden idők szerinti 2020-as 

ranglistáját. A robotika tudományterület kutatóinak ranglistáját 

elsődlegesen a kutatók h-indexe szerint prezentáljuk. Megegyező h-

index szerinti kutatókat az idézetek száma szerint rangsoroljuk.  

A ranglistán szereplő 20 kutató minimális h-indexe 10.  

A ranglistát a: Google Scholar adatbázis alkalmazásával szer-

kesztettük.   

Google Scholar (Google Tudós) a Google tudományos kere-

sője 2004-ben indult, megjeleníti a kutató tudományos közleményeit, 

idézeteit, h-indexét és i10-indexét [1]. 

A mérési eljárások a tudománymetriában a tudományos közle-

mények mennyiségét – közlemények számát és minőségét – idézett-

ségét, h-indexét, g-indexét számszerűsítik [2-20].  

A hivatkozás az az utalás, amelyet egy kutató tudományos 

közleményében más kutató tudományos közleményére vonatkoztatva 

ad. Az idézet pedig az az utalás, amelyet egy tudományos közlemény 

szerző-jétől egy másik kutató kap.  

A tudományos teljesítmény mérésének hatékony módja az 

idézetek mérése, ugyanis, ha valakire más tudósok sokszor hivat-

koznak, az valószínűleg jobb kutató [21-30]. Az idézetek legfon-

tosabb alapadatai: mely közleményre, ki és milyen közleményben 

hivatkozott. Az idézet lehet pozitív, negatív vagy semleges.  

A h-indexet Jorge E. Hirsch (University of California, San 

Diego) fizikus publikálta 2005-ben: “A scientist has index h if h of 

his/her N papers have at least h citations each, and the other (N-h) 

papers have no more than h citations each.”  

A h-index, más néven Hirsh index, hivatkozásokon alapul. A 

h-index a kutató olyan tudományos közleményeinek h száma, ame-

lyek legalább h számú idézetet kaptak a szakirodalomban, az összes 

 
 Dr. Mester Gyula, címzetes egyetemi tanár, Óbudai Egyetem, Biztonságtudományi 

Doktori Iskola, Budapest 



 
 

322 

többi tudományos közleménye értelemszerűen h-nál kevesebb idé-

zetet kapott. 

Tehát a h-index a legnagyobb h szám, amely azt jelzi, hogy h 

számú publikáció legalább h idézetet tartalmaz. Meghatározható a 

következő internetes adatbázisokból: Web of Science, Scopus, Goog-

le Scholar, Magyar Tudományos Művek Tára és a Publish or Perish 

program alkalmazásával. 

A Google Tudós i10-indexe azt jeleníti meg, hogy a kutató 

hány publikációja tartalmaz legalább 10 idézetet. 

Bemutatjuk a robotika tudományterület [30-37] szerbiai kuta-

tóinak minden idők szerinti ranglistáját. A robotika tudományterület 

szerbiai kutatóinak ranglistáját elsődlegesen a kutatók h-indexe 

szerint mutatjuk be.  

Megegyező h-index szerinti kutatókat az idézetek száma 

szerint rangsoroljuk. A ranglistán szereplő kutatók minimális h-

indexe 10. A ranglistát a Google Scholar adatbázis alkalmazásával 

szerkesztettük. A ranglistán 20 kutató szerepel. 

 

Robotika tudományterület szerbiai kutatóinak ranglistája 

  A robotika tudományterület szerbiai kutatóinak ranglistáját 

elsődlegesen a kutatók h-indexe szerint mutatjuk be. A ranglistát a 

Google Scholar adatbázis alkalmazásával szerkesztettük. Megegyező 

h-index szerinti kutatókat az idézetek száma szerint rangsoroljuk.  

A ranglistán szereplő kutatók minimális h-indexe 10. A 

ranglistán 20 kutató szerepel. Bemutatjuk a kutatók Orcid ID számát 

is [38-45].  

Íme a ranglista: 

 

1. Miomir Vukobratovic 
 

h-index=47,  

16281 hivatkozás,  

Orcid ID: - 

 

 
 



 
 

323 

 

2. Mester Gyula 
 

h-index=35,  

2550 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0001-7796-2820 

 

 
 
3. Veljko Potkonjak 
 

h-index=30,  

3477 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0003-4490-4717 

 

 
 
4. Marko Popovic 
 

h-index=21,  

2466 hivatkozás,  

Orcid ID: - 

 

 
 
5. Zoran Miljkovic 
 

h-index=20,  

1302 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0001-9706-6134 
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6. Branislav Borovac 
 

h-index=19,  

5009 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0001-7446-1027 

 

 
 

7. Dušan Surla 
 

h-index=19,  

2080 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0003-2040-8735 

 

 
 

8. Mihailo Lazarevic 
 

h-index=19,  

653 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0002-3326-6636 

 

 
 

9. Aleksandar Rodić 
 

h-index=18,  

1060 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0002-5595-9724 
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10. Simon János 
 

h-index=15,  

524 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0003-2070-5718 

 

 
 

11. Duško Katić 
 

h-index=12,  

784 hivatkozás,  

Orcid ID: - 

 

 
 

12. Kosta Jovanović 
 

h-index=11,  

842 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0001-7796-2820 

 

 
 

13. Pletl Szilveszter 

h-index=11,  

474 hivatkozás,  

Orcid ID: - 
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14. Ana Djurić 
 

h-index=11,  

414 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0003-1257-9251 

 

 
 

15. Branislav Svetozarević 
 

h-index=11,  

401 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0001-8921-3915 

 

 
 

16. Dragan Šešlija 
 

h-index=11,  

380 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0002-2133-008X 

 

 
 

17. Miloš D. Jovanović 
 

h-index=11,  

345 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0000-0002-6621-8235 
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18. Mirko Rakić 

h-index=10,  

363 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0002-8818-2739 

 

 
 

19. Mirjana Filipović 

h-index=10,  

287 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0003-0710-8965 

 

 
 

20. Dragiša Mišković 

h-index=10,  

257 hivatkozás,  

Orcid ID: 0000-0002-0455-9552 

 

 
Összegzés 

A tudományos közlemény bemutatta a robotika tudományte-

rület szerbiai kutatóinak minden idők szerinti 2020-as ranglistáját. A 

robotika tudományterület kutatóinak ranglistáját elsődlegesen a kuta-

tók h-indexe szerint prezentáljuk. Megegyező h-index szerinti kutató-

kat az idézetek száma szerint rangsoroljuk. A ranglistán szereplő 20 
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kutató minimális h-indexe 10. A ranglistát a Google Scholar adatbázis 

alkalmazásával szerkesztettük.  
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