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Szerbiai robotikai kutatok 2020-as ranglistaja

Bevezetés

A tudoményos koOzlemény bemutatja a robotika
tudomanyteriilet szerbiai kutatéinak minden idék szerinti 2020-as
ranglistajat. A robotika tudomanyterilet kutatéinak ranglistajat
els6dlegesen a kutatok h-indexe szerint prezentaljuk. Megegyezd h-
index szerinti kutatokat az idézetek szdma szerint rangsoroljuk.

A ranglistan szerepl6 20 kutaté minimalis h-indexe 10.

A ranglistat a: Google Scholar adatbazis alkalmazasaval szer-
kesztettik.

Google Scholar (Google Tudos) a Google tudomanyos kere-
s6je 2004-ben indult, megjeleniti a kutaté tudomanyos kézleményeit,
idézeteit, h-indexét és i10-indexét [1].

A mérési eljarasok a tudomanymetridban a tudomanyos kozle-
mények mennyiségét — kozlemények szamat és mindségét — idézett-
ségét, h-indexét, g-indexét szamszeriisitik [2-20].

A hivatkozés az az utalas, amelyet egy kutaté tudomanyos
kdzleményéeben mas kutatd tudomanyos kézleményére vonatkoztatva
ad. Az idézet pedig az az utalas, amelyet egy tudomanyos kdzlemény
szerz6-jétol egy masik kutato kap.

A tudomanyos teljesitmény mérésének hatékony modja az
idézetek mérése, ugyanis, ha valakire mas tudoésok sokszor hivat-
koznak, az valodsziniileg jobb kutatdo [21-30]. Az idézetek legfon-
tosabb alapadatai: mely kozleményre, ki és milyen kdzleményben
hivatkozott. Az idézet lehet pozitiv, negativ vagy semleges.

A h-indexet Jorge E. Hirsch (University of California, San
Diego) fizikus publikalta 2005-ben: “A scientist has index h if h of
his/her N papers have at least h citations each, and the other (N-h)
papers have no more than h citations each.”

A h-index, mas néven Hirsh index, hivatkozasokon alapul. A
h-index a kutato olyan tudomanyos kdzlemeényeinek h szama, ame-
lyek legalabb h szamu idézetet kaptak a szakirodalomban, az 6sszes
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tobbi tudomanyos kézleménye értelemszertien h-nal kevesebb idé-
zetet kapott.

Tehét a h-index a legnagyobb h szam, amely azt jelzi, hogy h
szamu publik&cio legalabb h idézetet tartalmaz. Meghatarozhat6 a
kovetkez6 internetes adatbazisokbol: Web of Science, Scopus, Goog-
le Scholar, Magyar Tudomanyos Miivek Tara és a Publish or Perish
program alkalmazasaval.

A Google Tudds i10-indexe azt jeleniti meg, hogy a kutatd
hany publikacioja tartalmaz legalabb 10 idézetet.

Bemutatjuk a robotika tudomanyterlet [30-37] szerbiai kuta-
toinak minden idék szerinti ranglistajat. A robotika tudomanyterilet
szerbiai kutatoinak ranglistajat els6dlegesen a kutatok h-indexe
szerint mutatjuk be.

Megegyez6 h-index szerinti kutatOkat az idézetek szama
szerint rangsoroljuk. A ranglistan szereplé kutatok minimalis h-
indexe 10. A ranglistat a Google Scholar adatbazis alkalmazasaval
szerkesztettlik. A ranglistan 20 kutatd szerepel.

Robotika tudomanyteriilet szerbiai kutatoinak ranglistaja

A robotika tudomanyterilet szerbiai kutatdinak ranglistajat
elsédlegesen a kutatok h-indexe szerint mutatjuk be. A ranglistat a
Google Scholar adatbazis alkalmazasaval szerkesztettiik. Megegyez6
h-index szerinti kutatdkat az idézetek szdma szerint rangsoroljuk.

A ranglistan szereplé kutatok minimalis h-indexe 10. A
ranglistan 20 kutatd szerepel. Bemutatjuk a kutaték Orcid ID szamat
is [38-45].

ime a ranglista:

1. Miomir Vukobratovic

h-index=47,
16281 hivatkozés,
Orcid ID: -

Miomir Vukobratovic EEER)  tivwomonrs  osszes v
University of Belgrade, Institute Mihailo Pupin, Robotics Laboratory, Serbia Osszes
Nincs ellendirzdtt e-mail-cim Hivatkozasok 16261

Robotics  Humanoid Robotics frindex 47
i10-index 181
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2. Mester Gyula

h-index=35,

2550 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0001-7796-2820

Gyula Mester (Orcid: 0000-0001-7796-2820) #

Professor, Obuda University, NextTechnologies Institute, Hungary, University of Novi
Sad, Serbia
E-mail megersitve itt: bgk.uni-obuda.hu - Kezdlap

Citation Analysis

3. Veljko Potkonjak
h-index=30,

3477 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0003-4490-4717

Veljko Potkonjak

Professor of Robotics, Metropolitan Univarsity, Belgrade
E-mail meger8sitve itt: metropolitan ac rs - Kezdélap

Robotics  Biomechanics

4. Marko Popovic
h-index=21,

2466 hivatkozas,
Orcid ID: -

Marko Popovic

Professor of Physics, Robotics and Biomedical Engineering, WP Worcester Polytechnic
Institute
E-mail megerdsitve itt: wpi.edu - Kezd8lap

Physics Robotics  Biomechanics Biomedical Engineering  Networks

5. Zoran Miljkovic

h-index=20,
1302 hivatkozés,
Orcid ID: 0000-0001-9706-6134
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B MAR KOVETEM

Unmanned Autonomous Sy... Robotics and Intelligent Sy...  Flying Cars  Self-Driving Cars

8 KOVETES

Hivatkozott ra

Hivatkozésok
heindex
i10-index

Hivatkozott ra

Hivatkozésok
f-index
i10-index

Hivatkozott ra

Hivatkazasok
h-index
i10-index

OSSZES MEG'

Osszes

2550
35
72

0SSZES MEG'

Osszes

3477
30
66

(O8SZES MEG

OSEZHS
2466
2
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Zoran Miljkovic

Full Professor of Rabotics and Al, University of Belgrade-Faculty of Mechanical
Engineering

E-mail megerdsitve itt: mas.bg.ac.rs - Kezdélap

Robotics ~ Artificial Intelligence  Intelligent Manufacturing S...  Autonomous Systems

Machine Leaming

6. Branislav Borovac
h-index=19,

5009 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0001-7446-1027

Branislav Borovac (Orcid: 0000-0001-7446-1027)

& Professor of Robotics, University of Novi Sad, Faculty of Technical Sciences, Serbia
E-mail megerdsitve itt: uns.ac.rs
Robotics  Humanoid Robotics

7. DusSan Surla

h-index=19,

2080 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0003-2040-8735

Dusan Surla, Orcid ID: 0000-0003-2040-8735
‘? Faculty of Science Novi Sad
: Verified email at uns.ac.rs
n Robotics Humanoid Robotics

8. Mihailo Lazarevic
h-index=19,

653 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0002-3326-6636

Mihailo Lazarevic

professor
E-mail megerdsitve itt: mas.bg.ac.rs

9. Aleksandar Rodi¢
h-index=18,

1060 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0002-5595-9724
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KOVETES

B KOVETES

Hivatkozott ra

Hivalkozésok
h-index
i10-index

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
heindex
i10-index

Citations

h-index
g-index

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
h-index
i10-index

OSSZES MEG

Osszes

1302
20
31

(SSZES MEG

Osszes

5009
19
37

2080
19
45

0O85ZES MEG

Osszes

1653
19
35



Aleksandar Rodi¢ (Orcid: 0000-0002-5595-9724) () L

University of Belgrade, Institute Mingjlo Pupin, Serbia
E-mail megerdsitve itt: pupin.rs - Kezddlap

Robotics Humanoid and Service robots  Unmanned Autonomous Sy...  Cognitive Systems
l Bio-inspired Systems.

10. Simon Janos

h-index=15,

524 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0003-2070-5718

Simon Janos (Orcid: 0000-0003-2870-5718)

Faculty of Engineering, University of Szeged, Hungary - Subotica Tech, Serbia
E-mail megerdsitve ift: vts.su.ac.rs

loT  Wireless Sensor Networks - Unmanned Autonomous Sy...  Embedded systems  Indusiry 4.0

11. Dusko Katié¢
h-index=12,

784 hivatkozas,
Orcid ID: -

Dusko Katic

Rebotics Laboratory
E-mail megerésitve itt: pupin.rs

Robotics

12. Kosta Jovanovié¢
h-index=11,

842 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0001-7796-2820

Kosta Jovanovic

University of Belgrade
E-mail megerésitve itt: eff.bg.ac.rs

robotics  human-robot interaction  robot control — antagonistic drives

13. Pletl Szilveszter
h-index=11,

474 hivatkozas,
Orcid ID: -
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Hivatkozoft ra

Hivatkozésok
Iindex
i10-index

Hivatkozott ra

Hivatkozésok
h-index
i10-index

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
h-index
i10-index

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
h-index
i10-inciex
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18
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Osszes
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Szilveszter Dr. Pletl Hivatkozott ra

University of Szeged

E-mail megerdsitve itt: inf.u-szeged.hu Hivatkozasok
control techniques  control robotics  sensor networks  informatics h-index
i10-index
o or
14. Ana Djurié¢

h-index=11,
414 hivatkozas,
Orcid ID: 0000-0003-1257-9251

~ Ana Djuric Hivatkozott ra

Associate Professor, Engineering Technology, Wayne State University

E-mail megerdsitve itt: wayne.edu - Kezddlap Hivatkozasok
Industrial robotics  kinematics dynamics control - manufacturing  reconfigurable modeling m... f;-(i)ndex
i10-index

15. Branislav Svetozarevié¢
h-index=11,

401 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0001-8921-3915

Bratislav Svetozarevic EEEE oot

ETH Zurich

E-mail megerdsitve itt: arch.ethz.ch Hivatkozasok

deep reinforcement learning  building control - dynamic PV envelopes  soft robotics h-(‘)"dex
i10-index

16. Dragan Seslija

h-index=11,

380 hivatkozas,

Orcid 1D: 0000-0002-2133-008X

Dragan Seslija Hivatkozott 14

Professor of Automation, Faculty of Technical Sciences, University of Novi Sad

E-mail megerdsitve itt: uns.ac.rs Hivalkozasok
Automation Mechatronics Pneumatics Robotics  Energy Efficiency h—;)nden
i10-index

17. Milo$ D. Jovanovié¢

h-index=11,

345 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0000-0002-6621-8235
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Milo3 D Jovanovié

universitu of Belgrade
E-mail megerdsitve itt: robot imp.bg.ac.rs

robotics  flexibile automation

18. Mirko Rakié

h-index=10,

363 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0002-8818-2739

Mirko Rakovic

University of Novi Sad and Instituto Superior Técnico, University of Lisbon, LARSyS
E-mail megerdsitve itt: uns.ac.rs

Robotics  HRI - Machine leaming  Locomotion

19. Mirjana Filipovié¢
h-index=10,

287 hivatkozas,

Orcid 1D: 0000-0003-0710-8965

Mirjana Filipovic
0 Associate Research Professor, Mihailo Pupin Institute, University of Belgrade

E-mail megerdsitve itt: robot.imp.bg.ac.rs - Kezddlap

I Robotics  Modeling Mathematics Mechanics  Flexibility

20. DragiSa Miskovié¢
h-index=10,

257 hivatkozas,

Orcid ID: 0000-0002-0455-9552

Dragisa Miskovic

Faculty of Technical Sciences, University of Novi Sad
E-mail megerdsitve itt: uns.ac.rs

Speech recognition  Machine leamning  Robotics

Osszegzés

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
heindex
i10-index

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
hrindex
10-index

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
hindex
110-index

Hivatkozott ra

Hivatkozasok
hrindex
110-index

OSSZES MEG

Osszes

345
1
14

0OSSZES MEG

Osszes

363
10
11

BSSZES MEG

Osszes

268
10
1

()SSZES MEG

Osszes

257
10
12

A tudomanyos kdzlemeény bemutatta a robotika tudomanyte-
riilet szerbiai kutatoinak minden id6k szerinti 2020-as ranglistajat. A
robotika tudomanyteriilet kutatoéinak ranglistajat elsédlegesen a kuta-
tok h-indexe szerint prezentaljuk. Megegyez6 h-index szerinti kutato-
kat az idézetek szama szerint rangsoroljuk. A ranglistan szerepld 20
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kutaté minimalis h-indexe 10. A ranglistat a Google Scholar adatbazis
alkalmazésaval szerkesztettiik.
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