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A konnyen ¢és dinamikusan méretezhetd IT-infrastruktirat hasz-
nalo szervezetek sajat informatikai kérnyezetlikben élvezhetik ki azokat
az eldnyoOket és lehetdségeket, amelyeket a legnagyobb felhdszolgaltatok
tudnak nyujtani nekik. Azokat a felhdszolgaltatasokat, amelyeket az in-
ternet driasai is mint pl. a Google, az e-bay vagy a Facebook alkalmaz-
nak.
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1. dbra
10T alkalmazasi terilete

Az elkovetkezd idészakban még tobb vallalkozas fog konnyen és
dinamikusan méretezhet6 IT-infrastruktarat alkalmazni, hogy olyan,
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nagymértékben skaldzhat6 informatikai rendszereket hasznalhassanak,
melyek alkalmasak a nagy dinamikaval valtoz6 adatforgalom kiszolgala-
séra is: a webéruhédzak esetében példaul ugrésszeriien megné az adatfor-
galom az egy-egy unnep altal generalt vasarlasi rohamaban, és a hirolda-
lak latogatottsaga is jelentésen megndvekedhet egy-egy kilondsen fon-
tos esemény hatasara.

A targyak internete (10T) adatelemzéssel kombinalva

Az 10T (Internet of Things) eszkdzok és hasznélati targyak széles
korét — gépeket, haztartasi késziilékeket, kardrakat, jarmiiveket, ajtokat,
termosztatokat, akar még ruhakat is — kapcsolja 6ssze egyrészt egymas-
sal, mésrészt az adatkdzpontokban és a felh6ben talalhaté alkalmazasok-
kal. Az alkalmazhat6sagi skala kifejezetten széleskort, kiilonos tekintet-
tel a mechatronikai eszkdzokre 0. Az 6sszekapcesolt eszkdzok és a beld-
lik felépiilé halozatok szamanak novekedésével a szolgaltatok olyan ()
technoldgidkat nyujthatnak a maganembereknek és a szervezeteknek,
amelyek egyszerlibbé, mégis informacio- és élménygazdagabba tehetik
az életet 0,0,0.

Az eszk6zok Osszekapcsolasabol fakado eldnyoket az egészség-
igytdl kezdve a gyartdsmenedzsmentig szinte az ¢élet minden teriiletén
kihasznalhatjuk 0,0,0,0. Az eszkdzok kozotti adatforgalom, illetve az igy
keletkez6 oOriasi mennyiségli adat tarolasa hatalmas tarhelyeket igényel,
illetve olyan szoftvereket, amelyekkel az adatokat gyorsan és hatéko-
nyan menedzselhetjlk, rendszerezhetjik, illetve tarthatjuk biztonsagban.
Kivanatos tovabba egy olyan platform is, amelynek segitségével az ada-
tokat analitikus modellezéssel elemezve elérejelzéseket keszithetlink
0,0,0,0.

A régioban, a kutato és elemz0 intézetek szakértdi hatalmas no-
vekedésre szamitanak az 10T terjedésében, illetve a hal6zatba bevont
eszkozok szamaban is 0,0,0.

A Gartner kutatdintézet elérejelzése szerint 2020-ra ezen eszko-
z0k szama eleri a 25 milliardot. Az 10T terjedése gyokeresen megvaltoz-
tatja a szamitogépes haldzatokra és adatkdzpontokra vonatkozé kove-
telmenyeket. Mit jelent egy adatk6zpont esetében, ha a mai 30 ezer Kli-
ens (az adatk6zponthoz kapcsolodd eszkdz) helyett holnap talan tébb
milliot kell kezelnie és kiszolgalnia? Az 10T teljesen megvaltoztatja az
adatkozpont és a haldzat szamara szlikséges infrastruktarat 0,0, 0O, 0.

520



Ko6z6s kommunikéacios szabvany

A GSM Association prognozisa szerint 2020-ra mar 15 milliard
ilyen tipusu eszkoz mitkodik majd vilagszerte, a Cisco pedig nemrégiben
14,4 ezer milliard dollarra becsiilte a targyak internetéhez kapcsolodo
piaci tobbleteredményt a 2013 és 2022 k6zé esé idészakra 0. Mindez a
haldzati szallito elképzelése szerint olyan tételekbdl jonne Gssze, mint az
alkalmazottak termelékenységének novelése, az ellatasi lanc logisztika-
jénak és az eszkozok kihasznalasanak fejlddése, a kovetkezd szintre
emelt tigyfélélmény vagy az 0j innovacios lehetdségek feltarasa 0, 0, 0.

Ennek a hatalmas piachak agyazna meg az Organization for the
Advancement of Structured Information Standards (OASIS) bejelentése,
amelynek értelmében a szervezet kijelolte a targyak internete, illetve a
gépek kozotti (m2m) kommunikacio informéacidatviteli protokolljat. A
nyilt szamitastechnikai szabvanyok fejlesztésén és elterjesztésén dolgozo
ipardgi szervezet valasztasa az IBM altal kifejlesztett Message Queuing
Telemetry Transportra (MQTT) esett, amelynek tdmogatasara 6nallo
technikai bizottsagot hozott létre a protokoll szabvanyositasara.

A Korlatozott szamitasi kapacitast és savszélességet jol kihaszna-
16, de a készulékek lizemideje szempontjabol is hatékony MQTT publish/
subscribe protokollt mar hosszl ideje alkalmazzak a kilénféle beagya-
zott rendszerek az egészségiigytdl az energiaiparig, egyértelmiien €s szé-
les korben elfogadott szabvany azonban a mai napig nem létezik ezen a
terlileten. Az IBM alelndke, a bejelentés kapcsan hangsalyozta, hogy az
eddigi tapasztalatok szerint minden esetben sziikség van egy megfeleld
nyilt szabvanyra, hogy sor keriilhessen a sziikséges 1éptékii attorésre egy
adott tertileten 0,0.

Amit az internet-felhasznaldk informaciocseréjében a HTTP pro-
tokoll jelentett, azt az olcsd, bedgyazott telemetrikus adatgy(ijté eszko-
z0k tekintetében az OASIS kezdeményezése biztosithatja. A non-profit
konzorcium kdzleménye kiemeli, hogy a szabvanyositas célja elsdsorban
a vallalati megoldasok korének szélesitése az Uzleti alkalmazésokkal
vald integracion és a hal6zatokkal vagy tavoli eszkdzokkel valo kapcso-
latok bévitésén keresztiil 0000. Az OASIS ujonnan felallo egységének
munkajaban egyebek mellett az IBM, a Cisco, a Red Hat, a Software AG
és mas vallalatok munkatarsai, illetve fliggetlen szakemberek vesznek
részt.
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Kisebbségbe keriilnek az emberek az interneten

A targyak internete (Internet of Things — IoT) és ezen belil a gé-
pek kdzotti kommunikacié (machine-to-machine — m2m) piaca dinami-
kus iitemben béviil 0,0. A folyamatos kapcsolat igénye ugyanis nem
csak emberi iranybdl érkezik; egyre tobb eszkdz tamaszkodik egymasra,
informacidaramlas pedig minden olyan gép kozott létrejohet, amely a
megfeleld technoldgidval (érzékelokkel, mikrovezérlokkel) van ellatva
ahhoz, hogy tarsaival 6sszekapcsolhato legyen.

A Gartner tavalyi becslése szerint az idei év végére mar 4,9 mil-
liard csatlakozott eszkdz lesz hasznalatban, 2020-ra pedig egy nagysag-
renddel ndni fog szamuk: a piackutato szerint 25 milliard targy kommu-
nikal majd egymassal. Ennek legnagyobb részét a piac igényeit kielégitd
eszkozok adjdk majd (t6bb mint 13 millidrd példannyal), a masodik
helyre az altalanos Uzleti céld felhasznalasra szant targyak kertilnek 5,1
milliard miik6d6 eszkozzel 0. Az autdipar all a dobogé alsé fokéra (3,5
milliardos darabszdmmal), a negyedik helyen pedig a vertikalis Gzleti
igényeket kiszolgalé megoldasok jutnak, kdzel 3,2 milliard eszkozzel.

Mindez azt is jelenti, hogy az IoT robbanasszerii fejlédése jelen-
t0s hatast gyakorol a vallalati folyamatokra is. A piackutatok joslata sze-
rint az idei év végére globalisan mar megkozeliti a 70 milliard dollart a
trenddel kapcsolatos koltések dsszege, az évtized végere pedig mar 263
milliard dollaros lesz a piac 0. Es noha a piaci szegmens hajtja szamsze-
rilleg a fejlédést, a bevételek java a vallalati igényeket Kiszolgalé megol-
dasokbdl fog érkezni.

Adatelemzés

Alapvetd kérdés tehat, hogy mi torténik a gépek altal begyljtott
adatokkal, hogyan torténik elemzesuk, és ki férhet hozzajuk. Ennek
megértéséhez fel kell ismerni, hogy az 10T és a big data tulajdonképpen
ugyanannak az érmének a két oldala. A vallalatoknak megfeleld analiti-
kus platformokat, infrastrukturakat kell Iétrehozniuk a hatalmas mennyi-
ségli adat elemzéséhez, fejben tartva, hogy az IoT altal generalt adatok
jelentds része egyaltalan nem fontos a végsd kép szempontjabol 0.

522



expectations
4

Speech-o-Speech Translaton

ARONOMOus Vehicies

SmanAaasors

0at3 Saence

Prescriptve Analytcs @ QIn-Memory Datadase Management Systems
Neurodusingss ~e O ContentAnalytics

»aid Cb
Asecthe ch\r.n;/ Hydad Cloud Compusng
émngN“ .(;A:?::\?::Ru" e SpeechRecoondcn
" uach s - mases
Volkornetse 30 iopaning Syskems Machine-to-achine Consume Telemases
Volumdic and Holographic Displays —— ﬂgn:.):;n.h o

Com

Sefware-Detned Anything — /" Sen
Quantum Computing — o Mobie Heamh
Human Augmentason ué;v.;crn-
Brain-Compaser intertace — ki
Connected Home ~

internet of Thangs

NTAFCIARUINE Question Answerng
Wearabie Usecintortaces
Consumer 30 Prindng
Cryptocutrencies

!\ ~ Complex-Event Processing

Enterprise 30 Prinsng
Actvity Streams

In-Memory Analyics

Gesture Control

Viftual Reakty

- QuantSed Sext

Cloud Computng
NFC
Virtual Pers onal Assistants — SmatWorkspace
Diptal Security -
Bio3coussc Sensing A
As of July 2014

Peakol
Innovation Trough of " Plateau of
Trigger Exln"z‘:idons Disillusionment Siope of Entightenment Productivity
>

time
Plateau will be reached in: obsolete

Olessthan 2years ©O2toSycars @510 10years A morethan 10years @ before plateau
2. abra
Az 10T és a big data a Gartner hype cycle gorbéjén

Egy altalanos big data elemzeés soran a feldolgozand6 informacio
tébbnyire nem adatfolyam forméjaban ker(l teritékre, ezzel szemben az
loT folyamatosan ontja az adatokat. A statikus és a dinamikusan valtozé
informacio kezelése eltéré modszereket igényel, a dolgok internete altal
generdlt adathalmaz elemzését ennek figyelembevételével kell megolda-
ni 0,0. A feldolgozandé informéacié nem mindig széveges forméaban je-
lenik meg, hanem kép illetve vide6 anyag formaban is megjelenik, ami
kilon kihivast jelent feldolgozas szempontjabol 0.

DJI Phantom quadrokopter - drén

Manapsag egyre tobbszor latni dront az égen, ezért itt az ido,
hogy, emlitésre kertiljon par szoban az egyre gyakrabban hasznalt kame-
raszallitd eszkdz. Jelenleg a legelterjedtebb DJI Phantom tipusrél lesz
sz0, ami mar néhany honapja adatgyljtésre szolgal.

Sokféle dron létezik, de a legelterjedtebb mind kozil a DJI
Phantom quadrokopter, ami kifejezetten kisméretli kamerak szallitasara
lett kifejlesztve. A legfontosabb, amit meg kell emliteni az, hogy nem
gyerekjaték, mert komoly balesetet lehet vele okozni, ha felel6tleniil
hasznaljak. A masik fontos dolog, hogy a WiFi hasznalatot és a vezeték
nélkili halozattal szennyezett kornyezetet kerulni kell, mert zavart kelt-
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het a kommunikacioban és elveszthetjik az iranyitast. Ez leginkabb va-
rosban vagy nagyobb rendezvényeken fordulhat el6 0,0.

3. dbra
loT hardver - DJI Phantom

A Phantom hat6tavja le van szabalyozva, felfelé nagyjabél 100
méterre, vizszintesen pedig 300 méter. Ez lehetne tobb is, mert a gép
tudja, viszont az akkuja miatt elég bajos dolog lenne, ha mondjuk, leme-
rilne 1500 méteren. Maximalis sebessége 30 kilomeéter oranként, tehat
ne tervezziik, hogy 1épést fogunk tudni tartani egy szaguldo jarmivel.

Kezelése egyszerii, nagyon konnyen bele lehet jonni. A taviranyi-
ton két kar van, az egyikkel fel-le és korbeforgast tudjuk szabalyozni, a
maésikkal jobbra-balra és elére-hétra iranyithatjuk a gépet. Ugy van kita-
lalva, hogy nem lehet felboritani a levegdben.

A mésik hasznos dolog a beépitett GPS. A dron figyeli a miihol-
dakat, és megjegyzi a felszallohely koordinatait. Ez azert jo, mert ha
elvesziti a kapcsolatot a taviranyitéval, akkor szép lassan felemelkedik
20 méter magasra és visszatér erre a pontra, majd lassan leszall ugyan-
oda. Azért emelkedik fel, hogy visszatérés kozben minimalizalja az esé-
lyét, hogy nekimegy valaminek. Ezért fontos, hogy a felszallohelyet jol
vélasszuk meg, lehetdleg sima terepen faktol és vezetékektdl, épiiletektdl
tavol inditsuk el a dront.

A Phantom leginkabb a GoPro harmas szériajahoz van kitalalva,
hiszen gyarilag is egy ehhez valo tartoval szallitjadk. Egy egyszerli kis
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atalakitoval azonban més 1/4"-os szabvanymenetes kamerat is rogzithe-
tink ra.

Alaphelyzetben a geppel kapunk egy akkut, egy toltét és egy
GoPro Hero3 kameratartd keretet, amit a dron aljara a leszéllotalpak
kozé lehet felszerelni. Nem art azonban két dolgot rogton beszerezni, az
egyik a propellervédd keret, a masik pedig néhany tartalék akkumulator,
mert egy akkuval 10-12 percet tud a leveg6ben lenni a szerkezet. A pro-
pellervéd6 pedig azért kell, mert nemcsak a propellert és a gépet védi
meg Utkdzéskor, de azt a dolgot is megdvja a vagastol, aminek nekime-
gylink. Rovid idon beliil sokszorosan megtériilhet az ara. Ami még igen
hasznos az a rezgéscsillapitdé a kameratartd ala, amivel eléggé javithato a
felvett anyag mindsége. Ez gyakorlatilag két karbon lap, az egyik a
dronra szerelve, a masik a kameratartora, a ketté kozott pedig szilikon
tavtartok vannak, amik jelentds mennyiségii rezgést elnyelnek.

Multimedia Camp, 2015

A multimédia-taborban a fiatalok megismerkedtek az loT audio-
vizualis eszkdzok miiszaki és miivészeti lehetdségeivel, amit egy kitli-
z06tt cél kapcsan kamatoztattak. A projektum soran honlapot is Iétrehoz-
tak, mely Szabadka varos szépsegeit, kulturalis, etnikai sokszinliségét,
egyedi stilusbéli jellegzetességeit gyiijti 6ssze és dokumentalja a legmo-
dernebb foto-, illetve videotechnikék alkalmazasaval.

4, dbra
A multimédia-tdbor résztvevdi
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A tabor harminc fével indul, tamogatést a tartomanyi oktatasi tit-
karsagtol, a Magyar Nemzeti Tanécstdl és Szabadka dnkormanyzatatol
kapott. Célunk minden szempontbol a mindség, igy a résztvevok szama
esetében is inkabb arra trekedtunk, hogy mindenki hozzajusson a szlk-
séges miiszaki felszereléshez. A hazigazda a Szabadkai Miiszaki Szak{6-
iskola, amely erre tokéletes, hiszen egy helyen megtalalhaté minden, ami
egy ilyen taborhoz nélkiilozhetetlen. A miihelymunkak, el6adasok az
iskol&ba zajlottak, az elszallasolas pedig a Diékotthonban tortént. Az 6t
napbdl harmat terepen toltottek a résztvevok, két nap pedig az Gssze-
gylijtott anyag feldolgozasara lett szanva. A tabor tematikus, az idei té-
ma a szecesszio. E koré lett épitve a csoportok munkaja, kivaltképp a
fotd- és video miivészetét. Digitalis ujjlenyomatot szeretnénk hagyni, és
orokségunket, torténelmi emlékeinket méltén dokumentalni virtualisan.

5. &bra
Szabadkai Miiszaki Szakféiskola dronfelvételrdl

A tabor folyaman tobb mindenre ramutattunk illetve kitértlink. A
résztvevoket kivissziik a természetbe, megmutatjuk, hogy nem csak a
vilaghalon élhetnek kdzosségi életet, és az emberi kapcsolatok tartdsab-
bak. Lehetdséget adunk, hogy a tdborozas folyaman egyiitt valositsanak
meg kdzos célokat. Arra is szeretnénk ravezetni a fiatalokat, hogy éssze-
rien hasznaljak az internetet, ne a mennyiségre, hanem a mindségre to-
rekedjenek. Ne az legyen a céljuk, hogy minél tobb képet és videot tolt-
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senek fel, hanem inkabb kevesebbet, de szinvonalasakat. A miszaki tu-
dasukat is szeretnenk tehat fejleszteni, ekdzben pedig megismerhetik a
Szabadkai Miszaki Szakf6iskolat, és meggydzddhetnek arrdl, hogy az
iskola berkeiben igencsak korszerii oktatas folyik. A tabor kétnyelvi, de
mindenki a sajat anyanyelvén hallgathatja az eldadéasokat, a résztvevok
pedig baratkozas kozben gyakorolhatjak egymas nyelvet.

Multimedia Camp fotokiallitas Szabadkan a SISY 2015 konferencian

Szeretnénk hagyomanyossa tenni taborunkat és tovabbfejleszteni,
az ujvidéki Miivészeti Akadémia is jelezte bekapcsolddasat, ezaltal még
gazdagabbd tennénk programunkat, s6t tanév kozben is beiktathatnank
mithelymunkakat. A tdbor utan, a létrejott anyagol egy multimedialis
tarlat is megszervezésre kertilt.
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